PRODUKTE UND SYSTEME

|
— Instrumentierung

VA-Master

Durchflussmesser nun mit
CrNi-Stahlgehduse

Mit der neuen Gehduseausfiihrung ist der
Schwebekdrperdurchflussmesser  VA-Master
nun vollstandig in nicht rostendem CrNi-Stahl
verflgbar. Dadurch kann der Durchflussmesser
auch in hartesten Umgebungsbedingungen
eingesetzt werden. Das CrNi-Stahlgehause
bietet ein Hochstmass an Schutz, wenn das Ge-
rat, beispielsweise in Chemieanlagen oder auf
Olplattformen im Freien installiert, Salzsprih-
wasser und anderen dusseren Einfliissen ausge-
setzt ist. Das Gehéduse ist aus 1.4408 (SST316)
gefertigt, in den Schutzklassen IP65/67 verfug-
bar und kann mit allen bewé&hrten Aufnehmer-
und Anzeigervarianten kombiniert werden. Der
VA-Master FAM540 verfiigt optional Uber eine
digitale Anzeige zur komfortablen Konfiguration
und Parametrierung. Das Gerat erfillt hdchste
Betriebsanforderungen gemass ATEX/IECEXx
(bis zu Zone 0 im Rohr), FM oder CSA, NACE
und eignet sich fiir Betriebsdriicke bis 40.000
kPa und Mediumstemperaturen bis 400 °C.

DATEN UND FAKTEN

e Gehause vollstandig aus CrNi-Stahl gefertigt

e Kann unter hartesten Umgebungsbedingun-
gen eingesetzt werden

e Entspricht den Schutzklassen IP65/67

e Geeignet fiir Betriebsdriicke bis 40.000 kPa
und Mediumstemperaturen bis 400 °C

e Erflllt ATEX/IECEX (bis zu Zone 0 im Rohr)
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— Robotics

IRB 6620LX

Der sechsachsige Industrieroboter arbeitet linear bis
33 m und bis zu 4 m im Raum

Mit dem IRB 6620LX prasentiert ABB den
ersten aus Linearachse und Gelenkarmen
kombinierten Industrieroboter. Um diese
Kombination zu realisieren, entfallt die erste
Rotationsachse des Roboterarms. Die Linear-
achse fungiert als erste Achse, an der der
Roboter hangend oder seitlich montiert wird.
Der IRB 6620LX zeichnet sich durch eine gros-
se Flexibilitat aus. Die horizontale Lange der
Linearachse ist auf bis zu 33 m und ihre lichte
Hohe zum Boden auf bis zu 4 m wahlbar. So
lasst sich der Arbeitsbereich des Roboters auf
verschiedene Anwendungen anpassen. Eben-
falls ist es dem IRB 6620LX mdglich, in seinem
Arbeitsbereich mehrere Maschinen oder Stati-
onen zu bedienen.

Das neue System ist hauptséchlich fur die Ma-
schinenbedienung und Materialhandhabung
konzipiert. Darlber hinaus ist es in der Moto-
ren-, Achs- und Getriebemontage sowie fiir
das Dickblechschweissen, Schleifen und Kle-
ben grosser Werkstlicke einsetzbar.

Der skalierbare Arbeitsbereich und eine Hand-
habungskapazitdt von 150 kg steigern die
Flexibilitdt in der Produktion und senken
die Investitionskosten im Vergleich zu kun-
denspezifischen Linearhandhabungssystemen.
Zudem ermoglicht die hohe Flexibilitat schnel-
le und unkomplizierte Umstellungen und eine
hohere Anlagenverfligbarkeit. Ein IRB 6620LX
kann auch mehrere komplexe Materialhand-
habungssysteme ersetzen. Dank seines gerin-
gen Platzbedarfs und der variabel positionier-
baren Stitzen, lasst sich der Industrieroboter

schnell und einfach an vorhandene Anlagen
anpassen.

Das System basiert auf den standardisierten
Komponenten der ABB-Robotertechnik. Das
ist vor allem die Steuerung IRC5 mit den Funk-
tionen TrueMove und QuickMove. Der Robo-
ter verfuigt Uber die Schutzart IP67 und ist op-
tional in der Ausfihrung FoundryPlus2
lieferbar. Die Linearachse verfligt Uber die
Schutzart IP66.

DATEN UND FAKTEN

® Arbeitet linear bis 33 m und 4 m im Raum
¢ Handhabungskapazitat von 150 kg
e Sechs Achsen
¢ Flexible Positionierung der Stlitzen moglich
e Ausfiihrbar in den Schutzarten
IP66 und IP67
e Nutzt TrueMove und QuickMove
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